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Постановка задачи

Граф заводов

Граф производственной задачи, 
состоящей из 5 цепочек

Решенная задача планирования

Цель: создание эффективной архитектуры нейронной сети 
для решения задачи.



Данные 

Статья авторов
Jalar Delaram, 
Omid Fatahi Valilai

Датасет: Dataset for 
logistics and 
manufacturing service 
composition, 2021. 

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2351978918311776
https://figshare.com/articles/dataset/DataSet_for_logistics_and_manufacturing_service_composition/14229299


Мотивация

• Составление 
расписаний — NP 
трудная задача. 

• Графовые нейронные 
сети позволяют быстро 
получить 
субоптимальное
решение

Сравнение работы точного решения с жадным алгоритмом 



Опорные материалы

1. Статья. Гибкое планирование работы с помощью 
графовой нейронной сети и обучения с глубоким 
подкреплением
(Вэнь Сон; Синьян Чен; Цицян Ли; Чжигуан Цао)

2. .• Архитектура графовой нейронной сети без 
подобранных гиперпараметров, 

• генератор данных, 
• библиотека для нахождения точного решения 

поставленной задачи, 
• код жадного алгоритма для решения нашей задачи

https://ieeexplore.ieee.org/document/9826438


План работы

1. Изучить существующую архитектуру GNN

2. Изучить применение RL для GNN в указанной статье

3. Применить RL для нашей GNN с учетом затрат на логистику

4. Исследовать альтернативные методы решения задачи. 

Например, инвариантный MLP

5. Сравнить между собой результаты GNN c RL подходом, GNN с 

supervised learning, альтернативные методы решения

Гипотеза

GNN c RL подходом будет более оптимальным решением поставленной задачи


